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로봇 산업 포인트 

로봇 산업의 미래는 밝으나, 

시장이 기대하는 휴머노이드 

상용화까지는 시간이 더 필요

할 것. 투자 관점에서는 글로

벌 공급망 편입 기대해볼 수 

있는 부품 중심 관심 

한 페이지로 보는 전망 세미나 
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◼ 작년 연말 이후 로봇주 강세. 휴머노이드 & 로봇 AI 관심 확대되었던 영향. 휴머노이드를 쫓는 이유는 시장 규모가 

레거시 로봇 분야 대비 훨씬 크기 때문. 최종적인 시장 규모는 수십 경원에 달할 것으로 추정. 본격적인 휴머노이드 

침투 확대는 가격과 기술력을 모두 충족하는 시기인 2030년대 중반을 예상. 주요 기업 CAPA를 토대로 본 현재 시

장규모는 약 3~4만대 수준. 적용 업종(산업→서비스→일상) 및 작업 범위(단순→고차원)의 확장에 따라 시장 침투

율이 ‘점진적’으로 올라가며 시장 확대가 이루어질 것. 긴 호흡의 접근 필요. 아직 기술적으로 극복해야할 난관이 많

음. HW 관점에서 배터리와 컴퓨팅 파워, 동력 모두 부족하며, 작업성에 직결되는 손 기술도 추가 발전 필요 

◼ 로봇 AI 발전에 주목. 로봇은 ‘인지-판단-수행’을 자율적으로 수행하는 기계. 1970년대부터 휴머노이드 HW 개발은 

계속되어왔고, 보행 및 매니퓰레이션 기술은 이미 고도화됨. 본질은 AI 발전에 따른 인지 및 판단 능력의 향상에 있

음. 로봇 AI는 물리적인 AI로서 데이터 확보가 어렵지만, 실세계 데이터에 더해 합성 데이터(가상 시뮬레이터, 생성 

AI 데이터) 및 웹 데이터(유튜브 내 인간 동작 영상 등) 등 데이터 피라미드 확장되면서 성능 개량 본격화. 휴머노

이드의 패권은 HW와 SW 모두를 잡아야 가능함. 그리고 개발에 우위를 점하기 위해서는 개발한 로봇을 배치

(Deployment)할 수 있는 테스트 베드를 확보하고 있는 기업이 유리할 것(예: 테슬라 등) 

◼ 부품단에서는 액츄에이터에 주목. 아직 로봇 기술은 구동 기능에 초점이 맞춰져 있고, 그만큼 원가에서 액츄에이터

가 차지하는 비중도 높기 때문(50% 이상). 중장기적으로는 로봇의 인지 및 판단 능력이 고도화되면서, 센서류에 

대한 관심도 확대될 전망. 기존 로봇은 힘과 정밀도를 중시해 고감속비 감속기를 채택한 고강성 액츄에이터가 주류

였으나, 휴머노이드 부상과 함께 액츄에이터 수요가 다변화되는 추세. 연구용, 저가형, 가사용 휴머노이드의 경우 

힘과 정밀도보다 외력 감지와 효율성, 가격, 내충격성이 더 중요해짐에 따라 저감속비 감속기 기반의 QDD 액츄에

이터 채택 확대. 그 외 연구 개발용에 특화된 액츄에이터도 수요 긍정적. 참고로, 액츄에이터는 휴머노이드 업체들

이 자체 설계를 통한 내재화를 추구하고 있음. 부품사는 OEM 비즈니스 혹은 감속기 등 코어 부품 기술력을 토대

로 로봇 업체들과 액츄에이터 개발 협력하는 기업이 유리할 것으로 전망 

◼ 한국은 기업들의 투자 확대와 정부의 정책적 지원(산업부의 K-휴머노이드 연합, 과기부의 휴머노이드 미래선점기술 

개발전략 등), 스타트업의 창업 및 기술 개발 활성화를 통해 미국과 중국을 빠르게 쫓아가기 위해 준비 중. 단기~중

기 관점에서는 완제품 제조 업체보다는 글로벌 공급망 편입 기대해볼 수 있는 부품 중심 관심. 미-중 갈등에 따른 

공급망 전환 수혜도 기대됨. 경험적으로, 미래 기대감을 그릴 때는 부품 주 중심으로 상승했고, 로봇 주는 늘 연말/

연초에 강세를 기록했던 점도 참고할 필요. 우수한 인재 확보하여 연구개발 강화하는 기업, 재무 실적 관점 탑라인 

성장 및 수출로 나아가는 기업 중심 관심 추천 

◼ *당사 로봇 전망 참고(아직 꿈 속의 로봇, 05/21 발간) 
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Key Charts 

도표 1.  당사 로봇 전망(아직은 꿈 속의 로봇)  도표 2.  국내 로봇 기업 시총 합계 추이 

 

 

 
자료: 유진투자증권  자료: Quantiwise, 유진투자증권  

 

도표 3.  지금의 로봇 시장과 미래의 로봇 시장 

 
자료: 유진투자증권 

 

도표 4.  투자회수기간으로 토대로 본 휴머노이드 침투 시기: 2030 년 중반 이후 

 
자료: 유진투자증권 
- 투자 비용: 2024년 기준 협동 로봇/물류 로봇 5,000만원, 휴머노이드 10,000만원, 휴머노이드(2) 20,000만원, 인건비 5,000만원으로 가정 

- 인건비: Escalation 매년 3%, 로봇 가격: 매년 5%씩 하락 

(참고: 협동로봇 연 평균 -3%, 산업용 로봇 연평균 -10% 하락 추세) 

- 노동 대체율: Base로 물류 로봇 50%, 협동 로봇 20%, 휴머노이드 10%로 가정. 5년마다 10%씩 상승 가정(매년 2% 상승) 

- 가동 시간: 인간 노동 시간과 동일하다고 가정 
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- 삼성 로봇 사업 강조

- 테슬라 휴머노이드 공개

- 삼성전자 RB 지분 취득

- 정책 기대감 확대

- 휴머노이드 & AI 투자 확대

- 두산로보틱스

[신규 상장 기업]

- 뉴로메카

- 에스비비테크

- 케이엔알시스템

- 엔젤로보틱스

- 하이젠알앤엠

- 피앤에스미캐닉스

- 제닉스

- 씨메스

- 클로봇

- 에이럭스

+36%

+81%

[지금의 로봇 시장]
산업용로봇
물류로봇
서빙로봇

청소기로봇
…

[미래의 로봇 시장]
가사 휴머노이드

…

▪로봇 AI 혁명 없이도 꾸준한 성장이 기대됨
▪확실한 수요가 존재함
▪시장의 성장도 예측 가능함
▪리니어한 성장(제한적인 로봇 기술로 인해)
▪개별 시스템 개발이 필수. SI 없이는 도입 불가함

▪로봇 AI 혁명 없이는 실현 불가
▪불확실성이 매우 높음. 모 아니면 도
▪비연속적 그리고 폭발적인 사회 변화가 일어날 것
▪개별의 어플리케이션 개발 필요 없음
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도표 5.  주요 휴머노이드 기업 현황, 현재 시장 CAPA 는 약 3~4 만대 추정 

 
자료: 유진투자증권 

 

도표 6.  휴머노이드 시장 규모 산출에 대한 이해(업종과 작업 범위 확장에 따라 점진 확대 기대) 
 

자료: 유진투자증권 

 

 

 

  

Name Bot Name
Commercial

Focus

Walking

Publicly
Hands

Demo

Useful Work

LLM+Voice

Integration

Autonomous

Work

Announced

Pilot(s)

Deploying

Bots

Mass

Production
Nvidia

Boston Dynamics New Atlas Hyundai 2025년 예정 향후 몇 년간 수만대 Yes

Tesla Optimus 11→22(Gen3) Tesla 2025년 예정 25년 5,000대, 29~30년 100만대

Figure.ai Figure.02 16 BMW BMW(Dec 24) 연  1.2만대 CAPA(4년 내 10만대 공급) Yes

1x Technologies NEO 22 25년 수백~수천대 가정 초기 테스트 Yes

Agility Robotics Digit Amazon, GXO GXO 연간 1만대 CAPA 공장 설립 Yes

Apptronik Apollo Mercedes Yes

Sanctuary AI Phoenix 21(Psyonic) Canadian Tire Yes

Reflex Robotics Reflex No Legs, Wheel GXO

Neura Robotics 4NE-1 2030년까지 500만대 생산 목표 Yes

Clone Robotics Clone Research 2025년말 선주문 279대 한정생산

Mentee Robotics Mentee 5월 양산 시작 예정 Yes

UBTECH Walker BYD, Geely, Nio, Zeeker, Foxcon 25년 1,000대 양산

Unitree H1/G1 No Hands/7 NIO Yes

Leju Robot Kuavo Huawei Nio, HTGD 등 25년 1,000대 양산

Fourier Intelligence GR-2 12 24년 500대 Yes

AGIBOT RAISE-A1 19 25년 1,000대 양산

Astribot S1 No Legs No Hands

MagicLab MagicBot 25년 수백대, 26년 수천대

LimX Dynamics CL-2 No Hands Yes

Galbot G1 25년 1,000대 양산 Yes

ROBOTERA Starbot Yes

EngineAI SE01 25년 1,000대 양산

Kepler Forerunner

XPENG PX5 Yes

Xiaomi CyberOne Research No Hands

PNDbotics Adam Research No Hands

Pudu D9

Jaka Jaka-1

Toyota Research Punyo Research No Hands

Rainbow Robotics RB-Y1 Research No Legs, Wheel 30대(24년 예약판매)

Arobot Alice

Robros IGRIS 28년 상용화 목표

Leader

Fast Follower

적용 업종의 확장

Market Size

물류, 제조 등 가사 등 비정형 공간

단순 운반 등

중량 작업 등

손을 활용한 섬세한 작업

ROI 

가성비
& 수용성

기술의 영역
(SW, HW)

작업 범위의 확장

기업 공장 생산 인력 연 생산 능력 생산능력 ÷ 인력

현대차

울산공장 30,000 1,500,000 50

아산공장 4,000 300,000 75

HMGMA
900 100,000 111

2,600 300,000 115

테슬라

테슬라 프리몬트 22,000 650,000 30

테슬라 텍사스 20,000 380,000 19

테슬라 베를린 10,000 380,000 38

테슬라 상하이 15,000 950,000 63

도요타

도요타 아이치 70,000 2,200,000 31

도요타 도호쿠 7,000 400,000 57

도요타 규슈 10,000 400,000 40

BMW
BMW 뮌헨 7,000 300,000 43

BMW 스파턴버그 11,000 400,000 36

AVG 55

MAX 115

공정/자동화율 아산공장 HMGMA

프레스 90% 91%

차체조립 80% 100%

도장 70% 70%
(파악불가)

의장 15% 40%

▪ 의장 외에는 산업용 로봇, AMR/AGV, 
기타 자동화 설비 등으로 자동화 완료

▪ 아직 인간의 손길이 필요한 곳은 의장
(=휴머노이드의 접근 영역)

침투율

로봇의 능력(=인간 1인분) 900,000대

로봇의 능력(=인간 0.5인분) 1,800,000대

▪ 그러나 기업들의 공개 영상을 보면, 휴머노이드의 수행 가능한 작업 범위는 매우 제한적(자재 입출고 정도)
▪ 작업 범위의 제한을 반영해 약 10% 정도 대체 가능하다고 가정하면
▪ 실제 접근 가능한 시장은 9~18만대 가량

자
동
차

~180만대

~18만대

글로벌 자동차 생산 대수

100,000,000대

▪ 총 접근 가능한 시장은 의장 인력을 100% 대체한다는 가정
▪ 시장 규모 계산식: 글로벌 자동차 생산 대수 ÷ 인당 생산 능력 = 필요 인력수 ≒ 휴머노이드 시장 규모
▪ 인당 생산 능력은 상한인 115대를 적용(자동화율 극대화된 HMGMA 기준 적용)

그리고, 현재 인력은 대부분 의장에 투입되는 인력이라 가정함
▪ 결과, 자동차 산업내 휴머노이드 규모는 최대 90~180만대+α로 추정
▪ 90~180만대의 Range는 로봇의 작업 수행 속도(인간의 0.5x, 1x)를 반영함
▪ α는 기존의 산업용 로봇 등으로 자동화된 영역

자
동
차

기존 자동화 영역(α)

자
동
차

조
선

물
류

F
&
B

군
사

의
료

가
사

미래의 휴머노이드
시장 규모(예)
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도표 7.  AGI Robot Architecture 

 
자료: 오준호(K-휴머노이드 로봇의 현재와 미래), 유진투자증권 

 

도표 8.  늘어나는 데이터 소스  도표 9.  로봇 학습 데이터 플라이휠 

 

 

 
자료: 유진투자증권  자료: 유진투자증권 

 

도표 10.  주요 업체별 AI 및 휴머노이드 개발 현황 

 
자료: 유진투자증권 

Conventional Control

Audio, Vision, Tactile, F/T, Inertia etc.
+ Sensor Fusion, Machine Vision

USER
Multi Modal

LLM
Policies

Inverse
Kinematic

Joint
Motor
Control

Whole
Body 

Control

Safe, Stable, Dynamics of Control

Interaction

Selection of 
Physical Action

Action
(Joint Command)

Supervised Learning
(Imitation Learning)

Reinforcement learning

Decision Making
(Reasoning and Planning)

Task Control with Perception
- Mobile Manipulation Task

- Dexterous, Fine-grained manipulation

Robot

Wider 
Deploy
ment

More
Training 

Data

Better
Model

More 
Capable
Robots

*일원화

월드 데이터 소스

SW Player

HW Player

User

길리

지커

니오

둥펑

기아차 BYD 테슬라 BMW

GXO GXO 폭스콘 물류

벤츠 아마존 가정 가정 현대차

자체 SW 자체 SW 자체 SW 자체 SW 자체 SW

테슬라 피규어 유니트리앱트로닉 생츄어리 어질리티 1X BD 애지봇 유비텍

오픈 AI TRI RAI Pi 바이두

자체 HW 자체 HW 자체 HW 자체 HW 자체 HW

구글 MS 아마존 애플 메타

X, 주행

Gemini Titan Ajax LLaMA GPT Ernie FSD, Grok

구글 Bing AWS 아이폰 페북 등 바이두
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도표 11.  액츄에이터 구조  도표 12.  휴머노이드 부품 구성도 

 

 

 
자료: 로보티즈, 유진투자증권  자료: CITIC, 유진투자증권 

 

도표 13.  액츄에이터 비교, 강성 구동기에서 QDD 로 향하는 중 

항목 강성 구동기 (TSA) 탄성 구동기 (SEA) 準직구동기 (QDD) 

구조 구성 
브러시리스 모터 + 고감속비 

감속기(하모닉) + 고강성 토크 센서 

브러시리스 모터 + 고감속비 

감속기(하모닉) + 탄성체 

고토크 밀도 모터(무프레임 토크 

모터) + 저감속비 감속기(플래너터리) 

이미지 

   

센서 구성 2 개 위치 센서(인코더) 3 개 위치 센서(인코더) 1 개 위치 센서(인코더) 

토크 측정 

방식 

스트레인 게이지 원리  

또는 전류 기반 
인코더 또는 스트레인 게이지 원리 전류 루프 기반 

제어 특성 간단하고 정밀도 높음 
복잡하고 정밀도 낮음, 

전체 시스템 제어 난이도 높음 
간단하나 정밀도 보통 

전력 특성 전력 조절 불가 전력 조절 양호 전력 조절 불가 

토크 밀도 높음 높음 낮음 

외부 충격 

완화 
낮음 좋음 좋음 

기계 복잡도 복잡함 복잡함 간단함 

에너지 효율 낮음 보통 높음 

안전성 낮음 좋음 좋음 

기술 성숙도 비교적 성숙 주요 연구 중 부상 중 

기업 
테슬라 옵티머스 

유비텍 워커 X 
어질리티 로보틱스 디짓 

유니트리 H1 

애지봇 A1 

푸리에 GR-1 

1X EVE 등 
 

자료: 유진투자증권 
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도표 14.  한국 로봇 섹터 월별 수익률 추이, 늘 연말 연초가 강했다 

 

자료: 유진투자증권 

 

도표 15.  월별 주가 수익률 상위 로봇 기업 추이, 미래 기대감이 커질 때는 부품주가 상승 

 
자료: 유진투자증권 
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4

상대수익률

절대수익률

월 상대 절대 1위 2위 3위 4위 5위 테마 Flow

23/01 39% 48% 레인보우로보틱스(156.7%) 에스비비테크(105.2%) 뉴로메카(86.3%) 로보스타(77.2%) 휴림로봇(67.6%)

23/02 2% 10% 에스비비테크(57.8%) 뉴로메카(38.8%) 로보티즈(28.5%) 레인보우로보틱스(18.7%) 푸른기술(15.7%)

23/03 17% 24% 에스피지(67.6%) 티라유텍(54.2%) 레인보우로보틱스(36.9%) 큐렉소(29.9%) 인탑스(26.6%)

23/04 -17% -17% 티로보틱스(58.8%) 브이원텍(5.1%) 인탑스(-1.1%) 드림텍(-4.8%) 유일로보틱스(-10.4%)

23/05 5% 7% 브이원텍(35.2%) 뉴로메카(26.3%) 에스피지(25.7%) 티로보틱스(22.7%) 라온테크(10.6%)

23/06 -4% -2% 큐렉소(75.8%) 티로보틱스(23.4%) 티라유텍(21.8%) 브이원텍(10.4%) 드림텍(2.9%)

23/07 0% 8% 드림텍(46.8%) 레인보우로보틱스(24.2%) 티로보틱스(22.5%) 에스피지(7.2%) 티라유텍(7.2%)

23/08 20% 19% 유진로봇(107.4%) 티로보틱스(34.8%) 레인보우로보틱스(33.0%) 큐렉소(31.9%) 알에스오토메이션(31.2%)

23/09 11% 2% 티라유텍(119.1%) 에스피지(24.6%) 유진로봇(22.5%) 드림텍(12.2%) 레인보우로보틱스(11.3%)

23/10 15% 3% 라온테크(-3.7%) 유일로보틱스(-6.5%) 푸른기술(-8.6%) 인탑스(-13.1%) 모델솔루션(-14.6%)

23/11 41% 54% 두산로보틱스(149.4%) 브이원텍(42.9%) 큐렉소(41.0%) 에스피지(29.3%) 에스비비테크(28.6%)

23/12 5% 10% 두산로보틱스(25.0%) 유일로보틱스(18.8%) 알에스오토메이션(14.7%) 로보티즈(14.6%) 드림텍(9.7%)

24/01 -12% -25% 모델솔루션(8.5%) 티라유텍(7.9%) 인탑스(6.5%) 티로보틱스(3.4%) 푸른기술(0.2%)

24/02 -3% 6% 알에스오토메이션(16.2%) 유일로보틱스(12.4%) 레인보우로보틱스(12.0%) 로보스타(11.3%) 뉴로메카(9.8%)

24/03 15% 20% 알에스오토메이션(31.0%) 두산로보틱스(19.4%) 레인보우로보틱스(16.2%) 유일로보틱스(15.8%) 브이원텍(13.1%)

24/04 -11% -15% 라온테크(1.5%) 에스피지(-4.7%) 모델솔루션(-4.9%) 알에스오토메이션(-5.0%) 레인보우로보틱스(-5.7%)

24/05 -3% -5% 유일로보틱스(22.3%) 휴림로봇(8.8%) 티라유텍(4.0%) 두산로보틱스(0.6%) 엔젤로보틱스(-0.6%)

24/06 5% 5% 두산로보틱스(10.4%) 라온테크(10.0%) 티라유텍(8.6%) 인탑스(4.5%) 로보티즈(4.0%)

24/07 -6% -10% 유일로보틱스(8.8%) 휴림로봇(8.1%) 티라유텍(4.8%) 드림텍(2.4%) 큐렉소(1.2%)

24/08 3% -1% 에스비비테크(31.8%) 에스피지(11.7%) 인탑스(10.9%) 하이젠알앤엠(5.6%) 뉴로메카(4.3%)

24/09 -3% -4% 유일로보틱스(25.2%) 엔젤로보틱스(11.7%) 피앤에스미캐닉스(7.8%) 케이엔알시스템(6.9%) 푸른기술(0.3%)

24/10 1% -1% 두산로보틱스(10.2%) 티라유텍(7.5%) 라온테크(6.1%) 드림텍(-1.2%) 유진로봇(-3.6%)

24/11 14% 6% 하이젠알앤엠(45.9%) 휴림로봇(31.1%) 뉴로메카(29.8%) 레인보우로보틱스(23.8%) 에스비비테크(23.1%)

24/12 -5% -4% 에이럭스(28.6%) 하이젠알앤엠(28.2%) 알에스오토메이션(24.2%) 씨메스(20.6%) 피앤에스미캐닉스(17.1%)

25/01 39% 47% 하이젠알앤엠(187.3%) 레인보우로보틱스(84.1%) 로보티즈(82.2%) 케이엔알시스템(56.0%) 큐렉소(54.5%)

25/02 -1% 2% 유일로보틱스(71.8%) 클로봇(30.9%) 휴림로봇(29.5%) 에이럭스(15.2%) 레인보우로보틱스(14.4%)

25/03 -7% -15% 클로봇(31.7%) 티로보틱스(19.8%) 유일로보틱스(8.4%) 로보티즈(3.8%) 티라유텍(-3.7%)

25/04 0% 8% 푸른기술(22.2%) 씨메스(15.3%) 유일로보틱스(15.2%) 에이럭스(12.1%) 로보스타(11.6%)

두산로보틱스 IPO

대기업 투자

물류 로봇

삼성, 현대차, 
포스코 등

엔비디아, Figure

대기업 투자

SK, LS

두산 재편

대기업 투자, 휴머노이드
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도표 16.  로봇 투자 대응도(종류/어플리케이션, 기술) 

 

자료: 유진투자증권 
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도표 17.  로봇 투자 대응도(대기업 관련) 

 

자료: 유진투자증권 
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도표 18.  로봇 기업 주요 지표 

 

자료: 유진투자증권 
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